Sharp GP2D02

Tanim:

(Infrared Ranger Sensor) IR

(Kizilotesi Uzaklik Sensorii)

IR Sensorleri genellikle uzaklik
Olctimiinde kullanilir. Kizil 6tesi 151k yollayan
sensOr cisimden yansiyan 1518in durumuna gore
uzaklig belirler.

Cahisma Sekli:

Sharp GP2D2 sensoriiniin ¢alismasindaki
temel fikir; kizil 6tesi 151k atmalar (pulse)
seklinde yollanir. Isik sensoriin goriis acisinda
yol alir. Eger sensoriin 6niinde bir cisim yoksa
151k sensore geri donmez ve sensorde Oniinii bos
olarak algilar. Ancak Oniinde bir cisim varsa,
yansiyan 151k atmasi sensOr tarafindan algilanir.
Sensorden 15181n ¢i1kis noktasi, yansima noktasi
ve sensorden algilanan nokta arasinda bir iicgen
olusur.

Mesne

Yansima
Moktas)

Bu acilar cismin uzakligiyla degisir.
Sensor bu agiyi algilayabilir ve boylelikle
uzaklig algilar.

Bazi basit trigonometrik oranlardan, elde
edilen veriler uzaklikla dogru orantili degildir.

Grafige dikkat edilirse, uzaklik arttikca
sensOriin hassasiyetin azaldig1 anlagilir.

Ve cisim 10 cm’den yakinsa, sensor onu
uzak algilamaya baslayacaktir.(Ciinkii, cisim
sensOrdeki mercegin odak noktasindan daha
yakinda bulunuyor ve cisim yaklastikca
gorlintiisii sonsuza gidiyor).

Projelerde sharp sensoriinii 10 cm’den
yakin cisimlerle kullanirken bu olaya dikkat
etmek gerekir.
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Ozellikler:

-Cismin renginden veya yansima
ozelliginden etkilenmez.

-Kontrol kartlar1 i¢in arabirim gerektirmez.

-Yiiksek hassasiyette ol¢iim yapar.

-Farkli mercekler kullanarak 6lciim araligi
degistirilebilir.

Bir Kontrol Kartina Monte Edilmesi:

Sharp GP2D02 sensoriinii 4 ¢ikist vardir.
Bunlarin ikisi gii¢ icin digerleri bilgi aktarmak
amactyla kullanilir. BASIC Stamp’e kurulum
icin gerekli devre semas1 asagidadir.
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+5V ve toprak kablosu, BSII'ye takilmak
zorunda degildir.

Ancak, c¢ikis kablosuna(yesil) diyot
(genellikle 1N4148 )takilmas1 unutulmamalidir.
Aksi takdirde BSII’den sensore akim gegip
sensoriin yanmasina sebep olabilir.

Sensore 5V’dan fazla voltaj
verilmemelidir.



BASIC Stamp Program

uzaklik wvar byte 'alinan bilginin depolandigi veri
i var byte 'dongiiicin sayma degiskeni

cl con 14 'pin 14 adlandinilir(clock)
dt con 15 'pin 15 adlandinlir(data)

INPUT dt 'I5. pininput yapilir.
HIGH cl 'I4. pine gii¢ verir

‘ana dongii

FOR i = 1 TO 100 '100 kere ayni dingiiyii yineler
GOSUB oku ‘oku programina gidip, ayni yere doner
DEBUG dec uzaklik, CR 'degeri ekranda goriintiile
PAUSE 100 '100 ms bekler

NEXT ‘dongiiniin basina doner

END ‘programui sona erdirir

"OKU alt dongiisii

’

"BU dongii her seferinde sensérden bir bilgi alir ve “uzaklik”
degiskenine atar.

" Her hangi iki pin kullamilabilir. Girig kablosuna(sart) “dt" ismini
atayin.

" Saat kablosuna(yegil) “cl” ismini atayin.

oku:

LOW cl ‘sensorii okumak igin agar.

rl:

IF IN15 = 0 THEN rl ‘giris yiiksek olana kadar
bekler

SHIFTIN dt, cl, MSBPOST, [uzaklik]
‘detayl bilgi icin BASIC Stamp Manual’ ine bakiniz.

HIGH cl 'sensorii kapatir.

PAUSE 1

RETURN  ‘ana programda kaldigi yere doner.

‘Elde edilen veri programda, if dongiisii gibi baska yerlerde de
kullanilabilir.

Kullanim Alanlari:

Cismi algilayip belli bir mesafede takip
etme (Duvar izleyen robot)

Cismi algilayip iizerine dogru gitme
(Sumo robot)

Kendine en yakin cismi belirleme
(SESAR)

Oniine gelen engellerden kagma
(Quadrapod)

Detayh Bilgi:

http://www.acroname.com/robotics/parts/
R19-IR02.html
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